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Jak przerobi¢ serwomechanizm?

a rynku obecnie dostepnych jest kilka
N rodzajéw serwomechanizméw @. Ty~

powo skladaja sie one z silnika, prze-
ktadni oraz czesci elektronicznej, ktéra ma
za zadanie utrzymywanie osi w zadanej po-
zycji. Serwomechanizmy mozna podzielié
ze wzgledu na moment obrotowy, wage,
napiecie zasilania, materiat z ktérego sa
wykonane zebatki przekladni oraz zakres
ruchu. W wiekszosci przypadkéw wszystki-
mi tymi urzadzeniami steruje sie w jedna-
kowy lub podobny sposéb.

Serwomechanizmy wykorzystywane sa

gtéwnie w modelarstwie do sterowania na
przykitad ukladami skretnymi lub lotkami
w modelach samolotéw. S3 one réwniez
chetnie wykorzystywane w matych robotach,

jako naped platformy jezdnej.
Wymaga to jednak dokonania

w nich drobnych przerébek -

w wiekszosci przypadkéow kat ob-
rotu osi serwomechanizmu jest
fabrycznie ograniczony, a wbu-
dowana w urzadzenie elektroni-
ka niepotrzebna. Warto jednak
zmodyfikowaé serwo, bo ma ono
kilka zalet nie do przecenienia
dla poczatkujacego konstruktora
robotéw - zamontowane stan-
dardowo uchwyty ulatwiaja jego
montaz, a gotowa przekladnia
jest dopasowana do mocy silni-

ka. Nie bez znaczenia sa réowniez niewielkie
wymiary serwa. Ekspert pokaze wiec, jak

przerobi¢ serwomechanizm, aby mozna go
bylo zastosowaé w robocie minisumo.

Rozpoczynamy od rozkrecenia serwome-

chanizmu ®. Nalezy uwazac, aby pod-
czas odkrecania ostatniego wkretu nie roz-
leciala sie przekiadnia. Po rozkreceniu ser-
wa zobaczymy cze$¢ elektroniczng o, ktorej
musimy sie pozby¢. -

Ptytka matego sterownika serwa czesto
trzyma sie jedynie w miejscach, w kté-
rych jest przylutowany do niej silnik. A za-

i delikatnie podwazamy ptytke @®. Tuz przy

przekladni znajduje sie miniaturowy po-
tencjometr, ktéry dostarcza sterownikowi
informacji o potozeniu osi. Rzadko bywa on

przyklejony, zwykle trzyma sie na zatrza-
skach. Nalezy go delikatnie usuna¢ @.

Do serwa doprowadzone s3 trzy przewo-

dy - zasilanie (czerwony i czarny) oraz
sygnat sterujacy (z61ty). Po demontazu ste-
rownika, do zasilania silnika potrzebne
beda nam jedynie dwa przewody. Pozby-

wamy sie wiec zéttego ®, a dwa pozostate
przylutowujemy bezposrednio do wypro-
wadzer silnika ®.

Demontaz sterownika mamy juz za sobg.
Pozostaje nam jeszcze ,,pogrzebac” nieco

potencjometr ma ograniczony zakres obrotu.
Aby nie ulegl on zniszczeniu, producenci
serw ograniczaja takze zakresu ruchu osi ser-

womechanizmu umieszczajac na ostatniej ze-
batce przektadni maly ogranicznik @. Usuwa-

my go - najlepiej za pomoca skalpela ®.

Zanim z powrotem zmontujemy serwo,

musimy sprawdzié, czy przektadnia jest
zlozona prawidtowo, czy przylutowane
przewody dobrze sie trzymajg oraz czy do
nasmarowanych zebatek nie przykleit sie
jakis brud. Gdy wszystko jest w porzadku,
skrecamy serwomechanizm @ i poditgcza-
my je na przykitad do akumulatora lub ba-
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terii w celu sprawdzenia czy
przektadnia pracuje prawidto-
wo. Jesli okaze sie, ze cos stuka
lub chrobocze, nalezy rozkrecié
serwo ponownie i sprawdzié¢
czy ogranicznik zostal réwno
Sciety i czy na zebatkach nie
ma zabrudzen.
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